desitkach let studia mechaniky a lidské fyziologie, zejména fungovani hlasivek,
zkonstruoval stroj, ktery dokazal vyslovovat fadu slov a jednoduché vety.>®

Nejslavnéjsim Kempelenovym vynalezem byl Sachovy Turek>* Byl to automat,
ktery predstavoval postavu Turka sediciho u stolu, na jehoz desce je Sachovnice.
Zajemce si mohl zahrat s automatem Sachy. Jak presné automat fungoval,
dodnes nevime. Sice existuji dobové rytiny a publikace zpodobriujici i vnitfek
stroje, ale princip stroje zde neni zachycen. Podle nékterych teorii sedél uvnitf
maly clovek, kterd hrél za automat. Wolfgang von Kempelen také se strojem
cestoval po Evropé, predvadél ho na panovnickych dvorech i jinde. Stroj se diky
tomu stal velmi populérni. V predvadéni pokracoval i jeho syn. Stroj se nakonec
dostal do USA, kde shorel v poloviné 19. stoleti ve Philadelphii.>®

Kempelen, Wolfgang von: Sachovy Turek. Rytina zobrazujici mechanismus automatu
z ¢elniho pohledu. Tento automat byl obdivovan pfi pfedvadéni po celé Evropé i v Se-
verni Americe. Sachy s nim hraly rizné vyznamné osobnosti véetné panovnikd. Zdroj:
FABER, Marion. Der Schachautomat des Baron von Kempelen. Dortmund: Harenberg
Kommunikation, 1983.

S53_KEMPELEN, Wolfgang von. Mechanizmus ludskej reci. 1. vyd. Bratislava: Tatran, 1990. 242 s.

54_FABER, Marion. Der Schachautomat des Baron von Kempelen. Dortmund: Harenberg Kommuni-
kation, 1983. 156 s. Die bibliophilen Taschenbuch; nebo REININGER, Alice. Wolfgang von Kempelen.
A biography. Boulder, New York: East European Monographs Distributed by Columbia University
Press, 2012. 276 s. ISBN 978-0-88033-691-8.; také LEIKERT, Jozef. Osobnosti Slovenska. 1. diel. 2.
vyd. Bratislava: Vydavatel'stvo Prirada, s.r.o., 2010.

55_Sachovy Turek vystupoval i ve filmu, resp. televiznich seridlech. | u nas byl uvadén francouzsky
televizni serial Slavné uteky (Les évasions célebres) z roku 1972. Viz https://www.csfd.cz/film/
91932-slavne-uteky/komentare/.
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Dalsim zndmym hodindfem byl Jacques Vaucanson® (1709-1782). Narodil
se v Grenoblu v rodiné rukavickare. Studoval na jezuitskych skolach v Lyonu
a plvodné mél studovat na knéze. Prevazil ale zdjem o hodiny a automaty.
V dobé studii se seznamil s pfednim chirurgem Claudem-Nicolasem Le Cat, ktery
ho poucil o lidské anatomii. Tyto poznatky pak uplatnil pfi konstrukci humanoid-
nich automatd napriklad pfi napodobovani lidského dychani, fungovani traviciho
Ustroji apod. Vaucanson si otevrel dilnu v Lyonu, kde pracoval na rdznych
zakdazkach. V roce 1737 zkonstruoval automat — Flétnistu a o rok pozdéji Hrace
na tamburinu. V roce 1738 predstavil Flétnistu ¢lendm Akademie véd, ktera jej
nalezité ocenila. Asi nejslavnéjsi Vaucansonovym automatem je mechanicka
kachna. Ovladal ji pomérné slozity mechanismus, kterg umoznil ptakovi mavat
kridly, pit vodu, zobat zrni a nakonec i ,produkovat” trus. Ve skutecnosti byla
v téle kachny nadobka se zelené obarvengmi drobky chleba, které vypada-
ly jako skutecny trus. Vaucansonovy schopnosti v konstrukci automatt byly
ve Francii vysoce cenény. Jeho sluzby vyuzil inspektor francouzskych hedvab-
nickych manufaktur André-Hercule de Fleury, kardinal z Fréjus. Vaucansona
zapojil do reforem tohoto primyslového odvétvi. Ten vidél zlepseni predevsim
v automatizaci a pokusil se sestrojit automaticky tkalcovsky stav na dérné stit-
ky. Zde navazal na préaci Basila Bouchona a Jeana Falcona, ale stroj nenasel
zatim uplatnéni v praxi. Uspél s nim o nékolik let pozdéji Joseph Marie Jacquard.
Vaucanson sestrojil v poloving 18. stoleti také prvni soustruh na obrabéni kovd,
ktery byl také vyobrazen a popsan v proslulé francouzské Encyklopedii. Dnes
je vystaven v pafizském Museée des Arts et Métiers.>” Vaucanson vytvoril sbirku
svych automatd, které odkazal krali Ludvikovi XVI. Nékteré z nich byly zniceny
za revoluce, jiné sice prezily a byly ukazovany po svété v riznych produkcich,
ale postupné také zanikly. Zname je tedy jen z rlznych vyobrazeni a popisu.

Vétsina dosud zminénych automatt byla uréena k uziti ve vnitfnich prostorach.
Ale mizeme se setkat s automaty v exteriérech, zejména v zahradach s vodnimi
hfickami, zabavnimi prvky nebo k jejich Udrzbe.>® Prvni takto upravené dolozené

S6_NOCKS, Lisa. The Robot. The life story of technology. 1. vyd. Westport a London: Greenwood
Press, 2007, s. 31-33. ISBN 978-0-313-33168-8; také KOETSIER, Teun. On the prehistory of pro-
grammable machines: musical automata, looms, calculators. In: Mechanism and machine theory.
Vol. 36/2001, Issue 5, s. 589-603. ISSN 0094-114X.; take SILL, Christina Rose. A survey of androids
and audiences: 285 BCE to the present day. Simon Fraser University 2013. Research project sub-
mitted in partial fulfillment of the requirements for the degree of Master of Arts. s. 22-25, (cit. 25.
3. 2021). Dostupné z: https://vdocument.in/a-survey-of-androids-and-audiences-285-bce-to-the-
-present-a-survey-of-androids.html.

S7_RISKIN, Jessica. The defecating duck, or, the ambiguous origins of artificial life. In. Critical
Inquiry. Summer 2003, Vol. 29, Number 4, s. 599-633. ISSN 0093-18396; nebo take TURNER, A. J.
Further documents concerning Jacques Vaucanson and the collections of the Hotel Mortagne. In:
Journal of the history of the collections. Vol.2/1990, Issue 1, s. 41-45. ISSN 0954-6650.
S58_FISCHER, Hubertus — REMMERT, Volker — WOLSCHKE-BULMAHN, Joachim (eds.). Gardening
and knowledge. Landscape design and the sciences in the early modern period. 1. vyd. Birkhauser,
2016. 374 s. ISBN 978-3-319-26342-7.
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AUTOMATY V 19. STOLETI

Prdmyslova revoluce 19. stoleti ovlivnila i vyrobu automattd. Nové stroje, nové
materidly a dokonalejsi vgrobni metody umoznily konstruovat stéle dokonale-
jsi mechanismy. Vyroba automatU jiz nebyla omezena jen na kusovou vyrobu
v dilnach jednotlivych konstruktér(, ale postupné se soustfedila i do tovaren
a automaty byly vyrabény sériové. To vedlo i k jejich vyraznému zlevnéni a staly
se dostupneé i k dalsim lidem. Stéle vice se rozsifuji automaty jako hracky pro
déti i dospélé. Rozviji se i specializovany hrackéarsky primysl, ktery v Evropé
a Severni Americe zahrnuje stovky firem a rozsifuje se i do Asie, napriklad
do Japonska.

V této dobé mizeme rozliSit dva typy automatl — ty, které napodobuji ¢i nah-
razuji lidskou ¢innost a na druhé strané automaty-hracky. V prvnim pfipadé se
Casto objevuji humanoidni figury, které hraji na hudebni nastroje, imituji pohyby
¢lovéka, vyspélejsi pak hraji i Sachy.

Hracky mohou také predstavovat lidské postavy — oblibené byly zejména figury
z divadla ¢i cirkusu pieroti, akrobaté, klauni, postavy z Orientu aj. V Japonsku se
oblibé tésily loutky Karakuri.

V Evropé se konstruovanim hracek-automatl a jejich vyrobou proslavilo nékolik
osob. Jednou z nich byl Alexandre Nicolas Théroude® (1807-1885). Po revolu-
ci v roce 1830 se rozhodl vyrabét mechanické hracky a automaty. Byly rdzné
velikosti a ceny, ale vSechny vynikaly propracovanosti, svymi detaily a real-
isticnosti. Casto hraly na rGzné hudebni nastroje — flétnista, bubnujici kralik
aj. Théroude pro propagaci firmy a vyrobk( vyuzil fenomeénu, ktery se rozvinul
v 19. stoleti — hospodarskeé vystavy, lokalni i svétove. Ucastnil se hned druhé
svétoveé vystavy v roce 1855, ktera probéhla v Pafrizi, nebo dalsi 1862 v Londyné
(zde byl ocenén za automat tanciciho paru na podstavci) a 1867 opét v Pafizi
(dostal ceny za pastyre-hudebnika a mechanickou opici), 1871 Londyn (cena
za bubnujiciho kréalika). Jeho podnik negativné ovlivnilo povstani Parizské
komuny. Ve vyrobé ale pokracoval jeho synovec.

Dalsim vyrobcem byl Gustave Vichy®® (1839-1904). Byl synem hodinare, ktery
také vyrabél mechanické hracky. Vyucil se u otce hodinarem, ale rozhodl se
pro vyrobu automatd. Zpocatku Sila pro jednotlivé postavy odéni jeho Zena,

Vichy, Gustave: Pisar Pierot pise dopis Kolombiné. Firma Gustava Vichyho byla proslu-
la vgrobou automatd, zejména postav akrobat(, klaund, taneénic a i pierotl. Automat
vérné kopiruje pohyby ¢lovéka pfi psani dopisu, k tomu sviti petrolejka a vée je dopro-
vazeno hudbou. Zdroj: Image(s) courtesy of The Morris Museum and the Murtogh D. Gui-
nness Collection

62_NOCKS, Lisa. The Robot. The life story of technology. 1. vyd. Westport a London: Greenwood
Press, 2007, s. 39. ISBN 978-0-313-33168-8.

B63_NOCKS, Lisa. The Robot. The life story of technology. 1. vyd. Westport a London: Greenwood
Press, 2007, s. 39-40. ISBN 978-0-313-33168-8.

Marie Thérése, rozena Burger, kterd byla Svadlenou. Po rozsifeni vyroby se ale
zacala vénovat rodinnému obchodu, ktery otevreli v Parizi v roce 1866. Na rozdil
od Thérouda se Vichy zucastnil jen jedné svétové vystavy, a to parizské v roce
1878. Jeho vytvory se dostavaly do povédomi verejnosti pfi jingch vystavach
ve Francii a dalsich pfilezitostech, kde ziskaly fadu ocenéni. Populérni byly jeho
postavy akrobaty, tanecnikd, klaund a exotickych postay, ale Vichy produkoval
i dalsi automaty a hracky. Jako priklad bychom mohli uvést Pisafe Pierota,?
ktery sedi u stolu s petrolejkou a piSe dopis své Kolombiné. Figura je oblecena

64_NOCKS, Lisa. The Robot. The life story of technology. 1. vyd. Westport a London: Greenwood
Press, 2007, s. 40. ISBN 978-0-313-33168-8, na internetu na YouTube je kratke video, které ukazuje
tento automat v chodu a také prezentuje jeho konzervaci, kdy byla cela figura rozebrana
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Lubomir Andél_FrantiSek Solc
STRIPKY Z HISTORIE ROBOTIKY V CESKOSLOVENSKU

OD VZNIKU SLOVA ROBOT DO NASTUPU PRUMYSLOVYCH ROBOTU

Po cela staleti byla vétsina lidstva odsouzena k celozivotni tvrdé a vycerpavajici
fyzické praci. Nejlépe si to patrné uvédomime, kdyzZ se podivame do nékterého
z muzei pramyslové revoluce (19. stoleti), pfipadné do skanzenu. Po celodenni
driné mohla byt ¢lovéku utéchou fantazie, ve které se dostaval do svéta bytosti
a strojd, které za néj pracovaly samy — automaticky. Byl to svét létajicich ko-
berct, dzind, golemd a jingch bytosti. S rozvojem spolecnosti se zacaly tyto sny
uskutecnovat. Vétsinou snaha o automatické vykonavani prace vedla ke kon-
strukci automatickych zafizeni naprosto nepodobnych clovéku, nicméné touha
vyrobit umélého clovéka — robota provazi a zfejmeé i bude provazet cloveéka jesté
dlouhou dobu.

V roce 1920 napsal Karel Capek divadelni hru R.U.R. s podtitulkem Rossum’s
Universal Robots (Rossumovi Univerzalni Roboti). Jeji premiéra se uskutecnila
zacatkem roku 1921, pravé v ni bylo poprvé pouzito slovo robot, které zdomac-
nélo ve vsech svétovych jazycich. Kniha byla prelozena do vice jak tficeti jazykd
vcetné esperanta. ,Robot” je zfejme jediné Ceske slovo, které se mezinarodne
pouziva v nezkreslené podobé. Ziskalo takovou vahu, ze Karel Capek povazoval
pozdéji za vhodné uvést, ze skute€ngm ,vynalezcem” slova robot byl jeho bratr
Josef! PGvodneé totiz chtél Karel pro postavy hry R.U.R. pouzit oznaceni ,labofri“
od anglického labour. Dnes mame tedy slovo robot, pouZivané v kazdé science
fiction, spojené se slovem slovanského plvodu robota. Capkovi roboti nejsou
mechanickou néhradou lidi, jsou to umélé bytosti vytvorené ze syntetické
organické hmoty, vybaveni inteligenci podobné jako lidé. Jsou tak vlastné stejni
jako dnesni moderni androidi, kyborgoveé a replikanti.

Zda se, Ze konecnym zédmeérem robotiky je opravdu sestaveni stroje, ktery by
téemér nahradil clovéka. Cil se to zda byt posetily, ale podobné jako pfi dobyvani
Mésice mlze cesta k nému prinést celou fadu podruznych, a presto vyznamnych
objevl. Za vysledek robotického vyzkumu mdzeme povaZovat napriklad pohy-
bové pomdicky, které maji slouZit zdravotné postizengm lidem. Dal$im vysled-
kem a smérem robotiky jsou napfiklad exoskeletony — zafizeni, ktera si ¢lovék
na sebe obléka a kterd mnohonasobné zvysi jeho fyzické schopnosti, predevsim
silu. Perspektivni pouziti exoskeletont je kupfikladu ve zdravotnictvi pfi manipu-
laci s nepohyblivgmi pacienty. K robotickému vyzkumu patfi také vgzkum dalko-

Titulni strana prvniho vydani R.U.R.

1_Lidové noviny 28. 1. 1927

KAREL CAPEK

ROSSUM'S UNIVERSAL ROBOY

KOLEKTIVNIDRAMA

O VSTUPNIKOMEDII A TRECH AKTECH
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VYDALO AVENTINUM V PRAZE 1920



Zdanlivg automat v sobé skryval beznohého ¢lovéka. Po véku mechaniky prispé-
la k rozvoji robotl elektrotechnika. V ¢asopise je popsana rfada ,robot(” a auto-
matu, prevazné ze Spojenych statl americkych.

V historickém prehledu, ktery je v Casopise uveden neni nikde zminéno, Ze slovo
robot je Ceskeho plvodu a jeho stvoritelem je Karel Capek. Je totiZz znamo, Ze
Karel Capek byl na seznamu nepohodlnych osob tehdejsi ckupacni moci.

Pozdéji byla robotika popularizavana v rliznych podobach v popularné nau¢nych
¢asopisech jako Mlady technik (1950), Veda a technika mladezi (1960), nebo
ABC mladych techniki a prirodovédct (2010). Znamy je napriklad populdrni se-
rial o robotu Emilovi v casopisu ABC.

Seriozngjsi informace z oblasti robotiky zacala Sifit Ceskoslovenska védec-
kotechnické spole¢nost.’ (CSVTS, 1960). V uvadéné publikaci® je napftiklad
prezentovana terminologie pouzivand v oblasti primyslovych robotl. Je zde po-
psana fada pramyslovych robotd a manipulatord vyrobenych v Ceskoslovensku
s uvedenim zakladnich technickych parametrl. Zminovany jsou také tehdejsi
fidici systémy a jejich zakladni struktura. Kratce jsou popsény principy a struk-
tury vystavby robotizovanych technologickych komplexd atd.

Kolem roku 1970 se v ramci CSVTS utvofila skupina robotiky, kterd pracovala
na celostatni Urovni a organizovala odpovidajici odborné skupiny v krajich. Jeji
popularita rychle rostla a brzy méla nékolik set ¢lenl. V roce 1974 skupina uspo-
fadala prvni mezinarodni konferenci Aplikovana robotika, kterd byla poté opa-
kovéna na narodni Urovni kazdé dva roky. Z iniciativy CSVTS pak byly zahdjeny
mezinarodni v{stavy ROBQT, které se také opakovaly na BVV kazdé dva roky.’

V soucasné dobé jsou v Ceském a slovenském jazyce informace o robotice
a robotickych systémech dostupneé v ¢asopisech Control Engineering, Automa
a ATP Journal. Jmenované Gasopisy maji obecnéjsi zaméreni na prdmyslovou
automatizaci. ATP Journal je vydavan ve slovenském jazyce a obsahuje vice
informaci o robotice.

S nastupem prdmyslovych robotd se zacinaji objevovat, kromé vgukovych
materiald vysokych skol, i kniZzni publikace. Nejprve jde o publikace spise
roboty. Pozdéji se objevuji publikace tykajici se obecnéjsich technik a problémd
robotiky vlbec.

5_Ceskoslovenska védeckotechnicka spoleénost (CSVTS) — organizace se vytvarela od 1955 jako
rada oborovyjch védeckotechnickych spolednosti p¥i CSAV — 1959 byly usnesenim vlady CSR tyto
spole¢nosti z CSAV vyélenény a byla vytvorena jednotna samostatna celostatni organizace pfi
ROH — CSVTS méla 23 odbornych spolednosti, 6 komitétd a 10 komisi, které Fidily pFisluéné narodni
organy CSVTS. Mala ¢eskoslovenska encyklopedie. 1.(dil), A-C. Praha: Academia, 1984. s. 807.

6_Jak, kdy, kde, proc robotizaci.
7_Jak, kdy, kde, proc robotizaci, s. 54.
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VYUKOVE ROBOTY POUZIVANE NA CESKOSLOVENSKYCH SKOLACH

PEDAGOGICKY ROBOT KOLKA 025"

Robot KOLKA byl zkonstruovan na Katedie automatizace a regulace Elektro-
technické fakulty Slovenské vysoké Skoly technické v Bratislavé, pod vedenim
prof. Vaclava Kalase, odtud pochazi nazev robota Kolektiv Kalas. Robot mél pét
stupnt volnosti. Jednotlivé klouby byly polohovany servopochony s krokovymi
motory. Pravdépodobné slo o prvni ¢eskoslovensky robot tohoto typu s mikro-
procesorovym fizenim. Robot byl vystavovan na vystavé ROBOT 82 a byl ocenén
nejvyssim vyznamenanim z nevyrobni sféry.

Kolektiv tvarcu robota. Prof. Kalas upro-
stred

17_Fotografie a informace poskytnuté laskavosti Ustavu robotiky a kybernetiky FEI STU
v Bratislavé.
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éachovg Turek versus Benjamin Franklin

1769
Heinz Nixdorf MuseumsForum, Paderborn
Autor: Wolfgang von Kempelen, Rakousko, 1769

Proslulé zatizeni zkonstruované madarskym vynalezcem pro pobaveni
cisarovny Marie Terezie, znamé jako ,Schachturke”, mélo v divacich
vzbudit dojem, ze automat hraje Sachy sam.

Mezi porazenymi byl béhem Turkova vitézného tazeni po evropskych
dvorech i Benjamin Franklin a pozdéji Napoleon Bonaparte.

Tento originalni predmét byl ve skutecnosti ovladan ¢lovékem, jenz

byl ukryt uvnitf Sachového stolku a pomoci skrytého mechanismu,
madel a provazl vytvarel pohyb loutky. Jednotlivé Sachove figurky byly
opatrfeny magnetem a bylo mozné je premist'ovat po hraci plose.
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Pragomix do kazdé domacnosti

1954
Vygroba: Elektro-Praga Hlinsko

Mixér Pragomix Special ¢ekal dva roky ve skladech na své objeveni.
Teprve potom nékoho napadlo udélat kampan a vysvetlit hospodynkam,
jak ho pouzivat. Nové majitelky ziskaly k vyrobku malou knizecku
receptl a nasledny zajem vyprazdnil sklady a zdvojnasobil vgrobu.

Tehdy prudce designovy tvar mixéru je mirné kdnicky, na podstave je
Sest pryzovych nozicek, aby pristroj lépe drzel stabilitu na stole. Mezi
c¢erngm a bilym plastovym krytem je skokovy potenciometr s polohami
0-5. Stabilizaci pridavnych zatizeni zajisSt'uje tvarova ,koruna“ uprostred
pristroje.

Predchidce dnesniho mixéru znacky ETA, prvni v fadé domacich robotd,
které se vedle spotrebict jako byly vysavace Pluto a Jupiter a ETA gril
staly hitem domacnosti nasich rodicd a prarodica.
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Starousek Romat — prvni firemni roboticky svarec

1981
Vygroba: Cloos

Prvni pouziti prdmyslovych robotl pro svarovani s inertnim plynem je
datovano do roku 1978. Motivace k rozvoji robotického svarovani byla
velika a prvni vlastni pramyslovy robot pod znackou ROMAT spattil

v Cloos svétlo svéta presné pred Ctyficeti lety.

Cloos Praha navazuje na stoletou tradici na poli svarovaci techniky
materskeé spolecnosti Carl Cloos Schweisstechnik G.m.b.H.

z némeckého Haigeru a na ¢eském trhu plsobi uz od roku 1991. Firma
nabizi nejmoderné;jsi reseni pro ruc¢ni i robotické obloukové svarovani
a rezani plazmou.

Reflektuje nové trendy a potreby v oblasti svarovani a ma siroké
produktové portfolio — od standardnich ruc¢nich svarovacich zarizeni
az po komplexni robotickd pracovisté individualné prizplsobena
pozadavkim zakaznika.
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Sileno Life — tichoucky zahradnik

1995-2020
Vyrobce: Gardena

V roce 1995 vypustila na travniky firma Husqvarna prvni plné
automatickou sekacku na svété jménem Solar Turtle. Byla ponékud
hluén3, ale diky unikatnimu napajeni pomoci solarnich ¢lankd se
dostala na predni stranky novin.

Roboticka travni sekacka Gardena SILENO life je ur¢ena pro plné
automatickou Upravu travnich ploch o vgmeére az 750 m?. Plochu je
mozné oznacit ohranicujicim vodic¢em, aby se stroj ndhodou nezabéhl
do poli, luk a strani.

Sekacka dale obsahuje senzor pro detekci prekazek, pfi nazvednuti
stroje se okamzité zastavi rotujici noze a nikoho tak nemohou zranit.
Pristroj také detekuje teploty blizké bodu mrazu a program prerusi,

a dokonce se dokaze prizplsobit v nastaveni intenzité rlstu travy. Pro
dalkové ovladani sekacky slouzi aplikace pro mobilni telefony.
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UT.A.R. — univerzalni teleprezencné autonomni robot

2001
Autor: CEITEC a FEKT VUT

Teleprezence je technika, kdy je robot ovladan operatorem v realném
Case. Operator ma na hlavé helmu virtuédlni reality, kterd snima pohyby
jeho hlavy. Ty jsou pfeneseny na pohyblivou kamerovou hlavici robotu,
takze kamery presné kopiruji pohyby hlavy operatora. Stereo zobrazeni
Z paru kamer je preneseno do helmy a operator prostorové vnima misto,
kde se prave robot nachazi.

UTAR. se v roce 2007 stal vitézem soutéZe Robotour, coz je Ceska
obdoba Darpa Grand Challenge podporovaného americkou armadou,
a byl dale pouzivan na vyvoj algoritm0 pro mapovani prostiredi pomoci
laserovych skenert - lidaru.
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Mimus Robotus — IRB1600

2006

Vyroba: ABB

Hmotnost: 1000 kg

Nosnost: 10kg

Systém oploceni: Quick-Guard Standard

Robot sleduje tvare osoby v realném case s vyuzitim jedine¢ného
nastroje ,Externally Guided Motion”, ktery je soucasti jeho fizeni. Tento
nastroj poskytuje témeér okamzitou odezvu a jedingm omezenim robota
je tak jeho rychlost a fyzikalni zakony.

V kombinaci s algoritmem, ktery kamerou snima prostor pred robotem
a techniky tzv. hlubokého uceni (deep learning), je mozné rozeznat tvare
lidi, které robot sleduje pronikavym ,pohledem”.

Algoritmus hlubokého uceni vyuziva natrénovany model neuronove sité,
ktery je schopen i v pfipadé Spatnych svételnych podminek snadno
rozpoznat, jestli se jedna o lidskou tvar, a okamzité vratit jeji pozici

v prostoru. Tato pozice je okamzite vyuzita k zméné koncove pozice
robota a cely systém tak funguje jako dokonale opticko-mechanickée
sledovaci zafizeni.

Robot fady IRB 1600 je typicky priimyslovy robot navrzeny pro radu
aplikaci, které vyzaduji rychlé, opakovatelné a vysoce presné pohyby
mezi body nebo po draze. Idedlné se hodi pro svarovani, obsluhu

a zakladani do strojl i ve stisnénych prostorach, pro obrabéni nebo
jakoukoliv jinou manipulaci s dily ¢i predmeéty.
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Baxter — a délnici nebudou mit co zrat?

20M
Autor: Rethink Robotics, zapajéeno od Zlin Robotics s.r.o.

,Co myslite, ktery délnik je prakticky ten nejlepsi?”
»,Snad ten, ktery je poctivy a oddany...”
.Ne. Ten nejlevnéjsi. Ten, ktery ma nejméné potreb.”

Karel C‘apek

Cena robota Baxter byla pfi uvedeni na trh pred deseti lety cca

22 000 eur nebo 25 000 USD, coz byl prameérny rocni plat délnika

v nekvalifikovaném oboru. Capkova obava z technologického pokroku
davno prekrocila hranice sci-fi.

Jsme soucasti ¢tvrté primyslove revoluce. Potom, co se svét rozeznél
zvukem parnich motor( a rozjasnila jej elektricka energie, aby se

o necelé stoleti pozdéji propojil diky pocitacove siti, jsme na prahu
budoucnosti automatizace a robotizace ovladané umeélou inteligenci.
Podle odhadl Svétové banky bude 90 miliond ¢inskych zaméstnancl

do roku 2040 nahrazeno roboty. Nejméneé priznivé vyhlidky maji
zaméstnanci ve vyrobé, administrative, sluzbach, obchodé a urednici.
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RUDA - robot pro hledani osob v zavalech a lavinach

2014
Autor: Martin Drahansky a FIT VUT
Ocenéni: Zlatad medaile 57. mezinarodniho strojirenského veletrhu v Brné, 2015

Nekdejsi vitéz v kategorii pro automatizacni, méfici a ridici techniku,
senzoriku a robotiku dokaze diky bioradaru najit ziveho cloveka az
do hloubky dvaceti metrd pod povrchem. PFi vyvoji, ktery trval vice
nez ¢tyri roky, spolupracoval tym s armadou a zejména s hasici, ktefi
definovali poZzadavky na schopnosti a vybaveni robota. Jedna se

o moduldrni zafizeni, na kterém je mozné vybaveni doplfiovat a ménit
podle aktualni situace.

Diky pasovému podvozku dokaze prekonat schody, couvat

a pohybovat se pomoci GPS navigace, je fizen bezdratove, je vybaven
manipulatorem, diky kterému dokéze odvézt i pripadné zavazadlo

s vybusninou na bezpecné misto.

Upozornéni: Bomba v tasce, kterou budete chtit na Rudu nastrazit, by
nemeéla vazit vice nez Bkg.
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KUKA.SafeOperation
2020

Software KUKA.SafeOperation je doplrikem Ffidiciho systému

robotu, ktergy umoznuje komplexneé resit pracovni prostor robotu
prostrednictvim nastavitelnych pracovnich a bezpecnostnich oblasti.
Diky nému je mozné vyrabét rychleji, bezpecnéji a také na mensim
prostoru.

Robot v kazdém okamziku peclivé kontroluje svou drahu i své okoli. Pri
navrhu pracovisté tak mizeme definovat prostory, které jsou pro robota
povoleng, mizeme mu prikazat kam, a dokonce i kdy se ma pohybovat.
Soucasneé pri pohybu dokonale kontrolujeme rychlost a dokazeme

i roboty s tunovou nosnosti ovladat tak, aby mohly bezpec¢né pracovat
s lidmi a nikomu neublizily.
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Karel a Auanema — stolety dialog

2020
Autor: CEITEC a FEKT VUT
Design: Veronika Exnerova, Karolina Krajéoviechovd, Produktovy design FMK UTB

Dvojice demonstracnich véesmeérovych robotd vyvinutych pro vystavu
Robot 2020.

Robot Karel je odkazem na jednoho z autord slova a pojmu robot
a zosobnuje predstavu tehdejsi doby o podobé robotl — zjednoduseny
humanoidni tvar z oceli.

Auanema je naopak ditétem roku 2020 a predstavuje ukazku
soucasnych technologii a pojeti designu. Své jméno ziskala podle
tripohlavni hlistice schopné prezit v extrémnich podminkach
znecisténého aZ jedovatého prostredi.

Kazdy z robotl ma jing typ vSesmeéroveho podvozku pro demonstraci
obou nejznameéjsich principl. Oba stroje jsou lokalizovany pomoci
kamerového lokaliza¢niho systému umisténého u stropu expozice, ktery
snima presnou polohu reflexnich kuli¢ek na povrchu robotd.

Vypoctena pozice je pak zaslana do jednotlivych robott — ty maji

v sobé nékolik procesorovych jednotek, které zodpovidaji za provadeéni
predem pripravené sekvence pohybl a spousténi zvukovych

a vizualnich klipCG.
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Cislo pét Zije! — QINEO NexT

2019
Vygroba: Cloos

,Pasy moje, nenechte mne ve stychu...”

Kdovi, co by se stalo robotovi QINEO, kdyby do néj uhodil blesk stejné
jako do prototypu ¢islo pét ve stejnojmenném filmu. Tenhle zatim
poslusné svaruje vse, co je potfeba a na uték rozhodné nepomysli.

Srdcem svarovaciho zdroje QINEO NexT je invertorova vgkonova ¢ast
vyvinuta firmou Cloos, ktera pulzuje s vysokou frekvenci taktu.

To umoznuje lepsi regulaci elektrického oblouku pro vynikajici vysledky.
Rucni nebo automatizované svarovani, tenkosténné nebo silnosténné
materiadly nebo materialy, které vyzaduji proces s technikou stfidavého
proudu? Dokaze cokoli.



